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ЦЕЛЬ ИССЛЕДОВАНИЯ

Изучить историю развития робототехники.
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Ctesibius (285 - 222 BC)

Water clock - klepsydra - the most accurate until the XVII century
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Антикитерский механизм (150 – 100 гг. до н.э.)
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Герон из Александрии  (I век н.э.)

Автоматы Герона

История робототехники

http://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%A4%D0%B0%D0%B9%D0%BB:Heron.jpeg
http://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%A4%D0%B0%D0%B9%D0%BB:Heron.jpeg
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Автомат «Монах» (1560 г.)

История робототехники
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Джон Нейпир (1550 – 1617)

Умножение на палочках Нейпира
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Вильгельм Шиккард  (1592 – 1635)

Механический калькулятор (1623)

История робототехники
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Блез Паскаль  (1623 – 1662)

Суммирующая машина («паскалина») (1641 – 1642)
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Паскалина (1641 – 1642)
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Сэмюэл Морленд  (1625 – 1695)

Счётная машина Морленда (1666)
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Готфрид Вильгельм фон Лейбниц  (1646 – 1716)

Независимо от Ньютона разработал математический анализ
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Готфрид Вильгельм фон Лейбниц  (1646 – 1716)

Арифмометр, выполняющий сложение, вычитание, 

умножение и деление (1673)

Циферблат

Цифровой 
валик
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Готфрид Вильгельм фон Лейбниц  (1646 – 1716)

История робототехники
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Джованни Полени  (1683-1761 )

Арифмометр (1709)
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Джованни Полени  (1683-1761 )

Арифмометр (1709)
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"Theatrum arithmeticogeometricum« (1722 - 1727)

Якоб Лейпольд (1674 – 1727)
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Якоб Лейпольд (1674 – 1727)
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Якоб Лейпольд (1674 – 1727)

Лейпцигский университет (основан в 1409 г.)
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//upload.wikimedia.org/wikipedia/commons/9/97/Uni_Leipzig_-_Siegel.png
//upload.wikimedia.org/wikipedia/commons/9/97/Uni_Leipzig_-_Siegel.png
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Счётная машина Лейпольда

История робототехники
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Якоб Родригес Перейра  (1715-1780 )

Счётная машина Перейры (1749)

История робототехники
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Якоб Родригес Перейра  (1715-1780 )

История робототехники
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Механический театр в замке Хельбрунн (1750 – 1753)

История робототехники
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История робототехники
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http://im2.tourbina.ru/photos.3/6/3/634910/big.photo.jpg
http://im2.tourbina.ru/photos.3/6/3/634910/big.photo.jpg
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Механический театр в замке Хельбрунн

История робототехники
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Базиль Бушон придумал перфорированную ленту для записи 

программы ткацкого станка (1725)

История робототехники
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Жак де Вокансон и его автоматы (1709 – 1782)

История робототехники
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Фридрих фон Кнаус (1724 – 1789)

История робототехники
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Счётная машинка Якобсона (не позднее 1770)

История робототехники
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Пьер-Жак Дро и его сын Анри-Луи Жак Дро

Автоматоны (1770-е годы)

История робототехники
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Жозеф Мари Жаккард (1752 – 1834)

Ткацкий станок Жаккарда с перфокартами (1805)
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Чарльз Бэббидж (1791 – 1871)

Математик и изобретатель
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Чарльз Бэббидж (1791 – 1871)

Большая разностная машина
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//upload.wikimedia.org/wikipedia/commons/5/53/BabbageDifferenceEngine.jpg
//upload.wikimedia.org/wikipedia/commons/5/53/BabbageDifferenceEngine.jpg
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Чарльз Бэббидж (1791 – 1871)

История робототехники
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Чарльз Бэббидж (1791 – 1871)

Модель арифметико-логического устройства 

аналитической машины (1870)

История робототехники



43

История робототехники

Пафнутий Львович Чебышёв (1821 – 1894)

Стопоходящая машина (1878)

История робототехники
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Карел Чапек (1890 – 1938)

Пьеса Р.У.Р. – Россумские универсальные роботы (1920)
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http://www.segodnya.ua/img/ui/_d63842ca68718fd5cfdca1a7745f2e46.jpg
http://www.segodnya.ua/img/ui/_d63842ca68718fd5cfdca1a7745f2e46.jpg
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Владимир Кузьмич Зворыкин (1890 – 1938)

Разработал первый тип телевизионной системы (1924)
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http://www.pravoslavie.ru/sas/image/100218/21891.p.jpg
http://www.pravoslavie.ru/sas/image/100218/21891.p.jpg
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Джон фон Нейман (1903 – 1957)

Сформулировал основные принципы работы компьютеров (1945 г.)

История робототехники

http://en.wikipedia.org/wiki/File:JohnvonNeumann-LosAlamos.gif
http://en.wikipedia.org/wiki/File:JohnvonNeumann-LosAlamos.gif
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Алан Матисон Тьюринг (1912 – 1954)

Модель компьютера «Машина Тьюринга» (1936 г.)

История робототехники
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Норберт Винер (1894 – 1964)

«Кибернетика, или Управление и связь в животном мире» (1948)
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Исаак Юдович Азимов / Isaac Asimov (1920-1992)
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Владимир Иванович Бекаури (1882 – 1938)

История робототехники
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На базе серийного танка Т-26 были созданы телеуправляемые 

танки: ТУ – танк управления, ТТ - телетанк
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От марсохода – к роботу-танку
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Роботы для МЧС
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Автономные роботы
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Классификация роботов
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Поколения роботов

• Роботы первого поколения (с программным управлением), 
применяют для: обслуживания станков, прессов, печей, 
сварочных установок и машин; выполнения основных 
технологических процессов (резки, сборки, сварки); 
погрузочно-разгрузочных и складских работ.

• Роботы второго поколения отличаются от роботов первого 
наличием чувствительных устройств (осязание, телевизионное 
зрение), имеют более сложное управляющее устройство.

• Роботы третьего поколения (интегральные роботы) в отличие 
от роботов второго поколения обрабатывают информацию, 
получаемую от органов чувств. Эти роботы применяют для 
работ, требующих распознавания образов (работа по чертежу), 
а также протекающих в сложных и изменяющихся условиях. 
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Тип выполняемой работы

• 1.промышленные

• 2. строительные

• 3. сельскохозяйственные

• 4. транспортные

• 5. бытовые

• 6. боевые

• 7. охранные

• 8. исследовательские
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